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Dados Gerais:

Nome da Disciplina: Mecéanica Geral

Cdédigo da Disciplina: FSC 5218

Horas-Aula: 72 horas-aula

Ano/Semestre: 2017/1

Professores: Frederico Firmo de Souza Cruz e Joséd® Marinelli

Ementa : Leis de Newton. Oscila¢des lineares e néo line&®@sas centrais. Sistemas de muitas
particulas. Sistemas de coordenadas néo inerciais.

Objetivos:
Gerais: Desenvolver no aluno a habilidade de formular mateEr@amente os fenbmenos fisicose
interpretar fisicamente as solugdes obtidas.

Especificos:Aprofundar a compreenséo dos Principios FundangedtaiMecanica e confrontar o
aluno com técnicas matematicas mais avancadas die andesenvolver a habilidade de lidar com o
formalismo da teoria e resolu¢des dos problemafisom desenvoltura e sob um ponto de vista
mais abrangente.

Programa

1. Mecénica Newtoniana

1.1 - Espaco e tempo

1.2 - As leis de Newton

1.2.1 Primeira lei e referenciais inerciais

1.2.2 Segunda e terceira leis: massa e forca

1.3 - Movimento em um a dimensé&o

1.3.1 Teorema do momento linear e da energia

1.3.2 Forca constante e forca dependente do tempo
1.3.3 Forgas dependentes da posicao: energia ptenc
1.3.4 Forcas dependentes da velocidade: velocldaie

2. Oscilacoes

2.1 Oscilacoes lineares e néo lineares

2.2 Oscilagdes lineares

2.2.1 Oscilador harménico simples

2.2.2 Oscilador harmoénico amortecido

2.2.3 Energia do oscilador amortecido

2.2.4 Fator de qualidade

2.3 Oscilador For¢cado

2.3.1 Amplitude das oscilacdes e ressonéancia
2.3.2 Poténcia e dissipacéo da energia mecanica



2.4 Analogias entre oscilacdes mecanicas e elétrica
2.5 Principio da superposicao

2.6 Oscilagdes néo-lineares

2.6.1 Sistema n&o-linear simétrico

3. Movimento de um corpo em duas e trés dimensdes

3.1 Cinemética no plano

3.1.1 Coordenadas retangulares

3.1.2 Coordenadas polares

3.1.3 Cinematica em trés dimensodes

3.2 Elementos de calculo vetorial: Integral dedingradiente, divergente e rotacional.
3.3 Teoremas do Momento Linear e da Energia

3.4 Teorema do Momento angular

3.5 Movimento de projéteis

3.6 Energia potencial

4. Forga Central

4.1 Forcas Centrais

4.2 Movimento sob a acao de uma Forga Central

4.3 Forca Central Inversamente Proporcional aorquadda distancia
4.4 As leis de Kepler para o movimento dos planetas

4.5 Forca do Inverso do quadrado Repulsiva — Ol@nud de Rutherford

5. Dinamica de um sistema de particulas
5.1 Conservacgédo do momento linear

5.2 Conservacdo do momento angular
5.3 Conservacéo da energia

5.4 Sistemas de Massa variavel

5.5 Coliséo entre dois corpos

5.6 O problema de dois corpos

6. Sistemas de Coordenadas em movimento

6.1 Referenciais Inerciais e Nao-inerciais

6.2 Sistemas de coordenadas em rotacao

6.3 Dinadmica em sistemas em rotagao

6.4 Efeitos estaticos e dinamicos devido a rotaigidderra
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Metodologia:
Aulas expositivas e listas de exercicios.



Sistema de avaliagéo:

Serdo realizadas 3 provas de avaliagdo. Se aragtinética das notas obtidas nestas avaliacdes
for igual ou superior a 6,0 e a frequéncia na gis@ for igual ou superior a 75% o estudante éastar
aprovado. Se a média for igual ou superior a 3eeior a 6,0 e a frequiéncia for igual a 75% o
estudante podera realizar uma prova de recuperAg@tova de recuperacao sera realizada na
tltima semana do semestre letivo e versara sotleea matéria. A nota final sera a média
aritmética entre a média das notas de avaliacawéaada prova de recuperacao e devera ser maior
ou igual a 6,0 para aprovacao.

Alunos que faltarem em alguma prova s6 poderZer fautra prova conustificativa
documentadadentro do prazo de 72 horas.



